
Fonctionnement du système : 
 
Les lumières avants (Blanches) et arrières (rouges) de la voiture doivent s’allumer dès qu’il 
fait nuit, pour cela on utilise un capteur de luminosité appelé LDR. 
 
Voir les vidéos de démonstration + DIAPORAMA 
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TECHNOLOGIE 4 EME  

S13 - ACTIVITE 3 
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Fonctionnement du système : 
 
Les lumières avants (Blanches) et les lumières arrières (rouges) de la voiture doivent s’allu-
mer dès qu’il fait nuit, pour cela on utilise un capteur de luminosité appelé LDR. 

 

 

 

 Entrée—Input :      Sortie—Output : 
 
 
 
 
 
 
     I1 (input1)      O1 (output1) 
 
 Je suis ___________    Nous sommes ________________ 



CABLAGE ECLAIRAGE AUTOMATIQUE 
 

+ - + - 

+ - 
+ - 

+ - 

LDR Non polarisé I1 et   

LED rouge 2 arrières 01 et  

LED blanche 2 avants  01 et  

Batterie Fisher technik 8.4 V - 1500 mA Fournie avec chargeur Fil + sur 9V IN + 
Fil—sur 9V IN - 

FISHER TECHNIK - TX CONTROLLER Avec cordon USB Mis à jour en V 3.1.2 

+ - 

+ - 

A l’aide du tableau ci-dessus et de la maquette, compléter le schéma de câblage 



PROGRAMME ROBO PRO 
ECLAIRAGE AUTOMATIQUE 

A l’aide des images de gauche, compléter l’organigramme de fonctionnement : 

 Entrée—Input :      Sortie—Output : 
 
 
 
 
 
 
     I1 (input1)      O1 (output1) 


