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TECHNOLOGIE 4 EME  

S14 - ACTIVITE 1 

   
PHASE PROJET 2PHASE PROJET 2PHASE PROJET 2   

4EME4EME4EME   
ALARME DE VOITUREALARME DE VOITUREALARME DE VOITURE   CT 2.4 - CT 2.6 - CS 1.5 - CS 1.7 

         
Séquence 14Séquence 14Séquence 14   

   
Fiche élèveFiche élèveFiche élève   
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Fonctionnement du système : 
 
Le buzzer doit sonner tous les 0.5s et les LEDS oranges doivent clignoter tous les 0,5 s 
si on appuie sur l’un ou l’autre des détecteurs 
 
Cela doit se faire 5 fois uniquement. 
 
Voir les vidéos de démonstration + DIAPORAMA 

 

 

 

 Entrées—Input :     Sorties—Output : 
 
 
 

 
 

 
     I4 (input1)    O5 (output5)  O4 (output4) 
 
Nous sommes _______________   Nous sommes ______________ 
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CABLAGE ALARME  
 

+ - + - 

+ 

- 

Buzzer Polarisé M3—05 et C4 

Bornier + Contact de fin de course gauche 1 avant  I4 et I4 

Bornier + Contact de fin de course droit 1 arrière I4 et I4 

LED orange 1 avant / 1 arrière M2—04 et I8 

Batterie Fisher technik 8.4 V - 1500 mA Fournie avec chargeur Fil + sur 9V IN + / —sur 9V IN - 

FISHER TECHNIK - TX CONTROLLER Avec cordon USB Mis à jour en V1.24 



PROGRAMME ROBO PRO—ALARME  
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TECHNOLOGIE 4 EME  

S14 - ACTIVITE 1 

PHASE PROJET 2PHASE PROJET 2PHASE PROJET 2   
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ECLAIRAGE ECLAIRAGE ECLAIRAGE    
DIRECTIONNELDIRECTIONNELDIRECTIONNEL   CT 2.4 - CT 2.6 - CS 1.5 - CS 1.7 
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 Entrées—Input :     Sorties—Output : 
 
 
 
 
 
 

    I2 (input) - I3 (input)     O2 (output) - O3 (output) 
 
Nous sommes ____________         Nous sommes _________________ 

Fonctionnement du système : 
 
Les lumières avants (Blanches) de la voiture doivent s’allumer dès que l’on tourne à 
droite ou à gauche. La pression de la crémaillère de direction appuie sur les détecteurs. 
 
Voir les vidéos de démonstration + DIAPORAMA 



CABLAGE ECLAIRAGE DIRECTIONNEL  
 

+ - 
+ - 

+ + - - 

- 
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LDR Non polarisé I1 et I1 

Bornier + Contact de fin de course gauche 1 avant gauche I3 et I3 

Bornier + Contact de fin de course droit 1 avant droit I2 et I2 

LED blanche 1 avant 
1 avant 

M1—02 et C2 
M2—03 et C3 

Batterie Fisher technik 8.4 V - 1500 mA Fournie avec chargeur Fil + sur 9V IN + 
Fil—sur 9V IN - 

FISHER TECHNIK - TX CONTROLLER Avec cordon USB Mis à jour en V1.24 



 Entrée—Input :      Sortie—Output : 
 
 
 
 
 
 

I2 (input) - I3 (input)      O2 (output) - O3 (output) 

PROGRAMME ROBO PRO 
ECLAIRAGE DIRECTIONNEL  



Fonctionnement du système : 
 
Le buzzer doit bipper tous les 0.5s entre 15 cm et 10 cm et tous les 0.25 s entre 10 cm et 5 
cm et ensuite en continu à moins de 5 cm. (en fonction de la distance mesurée par le radar) 
 
Voir les vidéos de démonstration + DIAPORAMA 

NOM : Prénom : Classe : 

  
  
  
 

         

 

TECHNOLOGIE 4 EME  

S14 - ACTIVITE 1 

   
PHASE PROJET 2PHASE PROJET 2PHASE PROJET 2   

4EME4EME4EME   
RADAR DE RECULRADAR DE RECULRADAR DE RECUL   CT 2.4 - CT 2.6 - CS 1.5 - CS 1.7 
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 Entrée—Input :      Sortie—Output : 
 
 
 
 
 
 
      I5 (input)             O5 (output) 
 
      Je suis ___________           Je suis _______________ 



CABLAGE RADAR DE RECUL  
 

+ 

- 

+ - 

Buzzer  Polarisé M3—05 et C4 

Radar de Recul — Capteur ultra sons Branchement sur 9V I5 ( fil noir) et I5 
Out 9v 

Batterie Fisher technik 8.4 V - 1500 mA Fournie avec chargeur Fil + sur 9V IN + 
Fil—sur 9V IN - 

FISHER TECHNIK - TX CONTROLLER Avec cordon USB Mis à jour en V1.24 



PROGRAMME ROBO PRO—RADAR DE RECUL  
 

 Entrée—Input :      Sortie—Output : 
 
 
 
 
 
 
      I5 (input)             O5 (output) 


