
SCENARIO 1
CAPTEUR DE T° + LED ROUGE ET VERTE

Fonctionnement du système :

Si le capteur de température branché en AO dépasse la température > 20 ° C 
alors il faut mettre en marche l’arrosage.

Cet arrosage se fait par la pompe d’arrosage (effecteur) qui est commandée par 
l’actionneur—le relais d’alimentation 220 volts branché en D7



LA SERRE DE JARDIN



CHAINE D'INFORMATION ET 
D’ENERGIE DE LA SERRE :



LA CHAINE D’ENERGIE



LE CAPTEUR DE TEMPERATURE

Capteur de température Grove 101020015



LES DONNEES DU CAPTEUR

• - la grandeur à mesurer : la température en ° C
• - la plage de mesure de mesure du capteur : -40 à 125 °
• - la résolution (précision du capteur) : 1.5 °
• - le type de signal fourni par le capteur : analogique de 0 à 

10241024
• - la tension d'alimentation : 5V

• Les informations du capteur ci-dessous :

http://scenari2.irem.univ-mrs.fr/lexiqueINEFLP-Arduino/co/terme_6.html

http://wiki.seeedstudio.com/Grove-Temperature_Sensor_V1.2/



LE MONTAGE 



LE MONTAGE 



LE PROGRAMME DE T°
/*
PROGRAMME DE TEMPERATURE DE LA SERRE
AVEC AIDE DES SITES INTERNET : http://scenari2.irem.univ-mrs.fr/lexiqueINEFLP-Arduino/co/terme_6.html
et http://wiki.seeedstudio.com/Grove-Temperature_Sensor_V1.2
PERENNES CLEMENT - 1 ERE STI2D
LES ACTIONNEURS - LED VERTE EN D4 ET LED ROUGE EN D8
LE RELAIS EST REMPLACE PAR LE BUZZER EN D7
LA CAPTEUR DE TEMPERATURE ANALOGIQUE EST PLACE EN A0
LE SEUIL DE TEMPERATURE EST PLACE A 22 °
*/

const int B = 3975;

void setup(){
Serial.begin(9600);
pinMode(4,OUTPUT); //LED VERTE
pinMode(8,OUTPUT); //LED ROUGE

}

void loop(){
int temp = analogRead(A0);
float resistance = (float)(1023-temp)*10000/temp;
float temperature = 1/(log(resistance/10000)/B+1/298.15)-273.15;
Serial.print(temperature);
Serial.println(" C ");
delay(500);
Serial.print(((temperature+32)*1.8));
Serial.println(" F ");
delay(500);

if( (temperature) > 22)
{
digitalWrite(4,LOW); //  VERTE ETEINTE
digitalWrite(8,HIGH); //  ROUGE ALLUMEE
digitalWrite(7,HIGH); //  BUZZER OU RELAIS
delay(1000);

}

else{
digitalWrite(4,HIGH); // VERTE ALLUMEE
digitalWrite(8,LOW); // ROUGE ETEINTE
digitalWrite(7,LOW); //  BUZZER OU RELAIS
delay(1000); 

}
}



SIMULATION THINKERCARD < 20



SIMULATION THINKERCARD > 20



PROGRAMME SCRATCH



PROGRAMME ARDUINO
int counter;

void setup()
{
pinMode(A0, INPUT);
pinMode(8, OUTPUT);
pinMode(4, OUTPUT);
pinMode(7, OUTPUT);

}

void loop()void loop()
{
for (counter = 0; counter < 100; ++counter) {
if (-40 + 0.488155 * (analogRead(A0) - 20) > 20) {
digitalWrite(8, HIGH);
digitalWrite(4, LOW);
digitalWrite(7, HIGH);
delay(500); // Wait for 500 millisecond(s)

} else {
digitalWrite(8, LOW);
digitalWrite(4, HIGH);
digitalWrite(7, LOW);
delay(500); // Wait for 500 millisecond(s)

}
}

}


