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Suivre le protocole ci-dessous pour réaliser 'applation de pilotage du ROBOT MBOT

A—Lancer le programme Al2U.exe dans c:\cours puis RU3764 :

. e
» Ordinateur » Disgue local (C:) » cours » ARU3TE4 »
Organiser * Quvrir Graver Mouveau dossier
- Faan a Mom Madifie le Type Taille
e | avorns =
‘ Emplacements récents AU 25/05/2017 18:07 Duossier de fichiers
4. Teléchargements —t 25/05/2017 18:07 Dossier de fichiers
B Bureau @ 14/11/2008 18:52 Application 328 Ko
£ 07/03/2016 23:.09 Paramétres de co... 2Ko
4 Bibliotheques £ | autorun.inf Informations de c... 1Ko
E' Documents .| MIT A2 Companion.apk 07/03/2016 08:04 Fichier APK 3612 Ko
|| Images
&) Musique |
= & Al2U.exe
Démarrer I'ensemble des serveurs
(» App Inventor 2 Ultimate lil_lﬂ

All AI2U Server

ECortable

Puis au bout de 10 secondes

Démarrer APP IN VENTOR

www.sourceforge.net/p/ai2u

— —‘“"“"EX‘”“ Start Invent

B—Se connecter en local a APP INVENTOR 3.7 :

| 7 MIT App Inventer x b

Not logged in

« (D) localhost:335%/login/ @ || Q Rechercher

& .::Buresu1CS .. M Portail Orange: Actu, ... § ACCUEIL - Section syn... 3o College le clos tardif - ... 8 YouTube &8 hitpsi/fechangesac-c.. [l phpAEA [ hitp://ph
Email: test@example.com

Welcome to App Inventor! /v [ sign in as Administrator
Email ' Log Out

Password

o

or Becover Passwvord
lick Here to use your Google Account to login

37 English

!
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C—Paramétrer le programme APP INVENTOR 3.7 en fran@is :

“chier kdition Aftichage Historique  Marque-pages Qutils %

| 72 MIT App Inventor x\;}- — - e — —

€ ) @ localhostsass/#5770237022566445 C || Q Rechercher wa & A e ¥
& ..::Bureau LCS .. I Portail Orange: Acty, .. § ACCUEIL - Sectionsyn... ‘= Collége le clos tardif - .. BB YouTube @ hitps://echanges.ac-c.. 1% phpAEA M http://philippe.perenn.. h" L

F MIEADD Inveriec2 Pojects -+ Comnest = Buld - Help - MyProjects  Guide Reportanlssue  Eigih -

Name  DateCrest ed Date Modifiedw Italiano
[Fl  mbotavec_image Nov 7,2017, 6:44:20 PM Nov 8,2017, 11:40:07 AM 320/

D—Créer un nouveau projet :

_ L L . L _ Mom du projet: E ki )
e ey e T — ~ =
/ fg MIT App Inventor 2 x\f&; 4

&= | () localhost:8838/ Tocale=fr FRESTTOZ37022568448

&% . Bureau LCS i, ! Portail Orange: Actu, .. § ACCUEL - Section syn.. = Collége le clos tardi AnAller 0K
F I MIT App |ﬂVen1t;L§] Projets ~ Connecte ~  Construire ~ Aide -

J Mes projets

Commencer nouveau projef . § Supprime

Projets

N i i i il i i i

TR TS P, -7 S

E—Ajouter I'extension Mbot pour App Inventor :

Dans le groupe "Extension" du panneau de gauche,
cliquez sur le lien "Importer Extension”,
puis sélectionnez "From my computer”. e —

Extension
/ /' URL
import extension
Aucun fichier sélectionné.

Annuler Import
Import an extension into project

com.makeblock.appinventor.MBot.aix

Le fichier & insérer s’appelle :
com.makeblock.appinventor.MBot.aix

SR

» activite2 b extension mbot app invePRr

- echercher dans ; extension m.
a0 Organiser *  Nouveau dossier \ f= ~ @
ki 4t Nﬁé\i :
%] Emplacements récents | ) com.makeblock.appinventor.MBot.aix [ Frm —  Fetensior—P i—l
S ———— dlé M
I8 Téléchargements Bo
name A

Annuler OK
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F—Ajouter I'extension Mbot pour App Inventor :

Dans le groupe "Extension" du panneau de gaudigeea sur le lien "Importer Extension”,
puis sélectionnez "URL".

From my computer URL

Annuler Import

Collez le lien suivant a la zone de text
http://appinventor.makeblock.co m.makeblock.apentor.MBot.aix
puis cliquez sur "importer":

Extension r'E-:]

name - \ =y  MBot

Annuler OK

Ensuite, vous trouverez une nouvelle extension "thBo
composant dans le groupe "Extension" :

G—Déplacer le module MBOT dans I'’écran screen 1 :

Maintenant vous pouvez faire glisser votre extansiBot dans votre écran, il s'ajoutera en bas de
I'écran.

= MBot

g iy =
Composants non-visible

L]
M B'DT]
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H—Insérer la connexion aux robots Mbot :

Puis insérez un 'sélecteur de liste' pour nous @&mende nous connecter a un Robot MBot :

24 |eX1e.au_0essus_au_nou

Interface utilisateur [_lfficher les composants cachés dans l'interfa = Selectionneur_de mBat
| Bouton ICochez pour voir un apergu sur un appareil de & kil amangement tableaul
s Elavancer
W/ Casecocher S RAICHE
Screenl Hororre
Selectionneur de date £ Sélecteur pour une liste de mBot éventuels SRACEALE
E ARRETER
] L .
w Image 1 Texte pour Sélectionneur_de_liste | Al aben
L
A| Label 7
(7 Sélectionneur de liste
= Vue lisie i b

Cliguer sur renommer

En cliquant sur le composant 'mBot', vous obteadizte dem> v
est utilisable pour la programmation - _

Interface
2 Incorporé
it appeler UEFENE AvailableRobots
ﬁLogfque appeler ConnectToRobot
_— adresse
H exte
M Listes appeler [IEEEEEN HumiditySensorValue
Ml couleurs port
Bl varicbles
M Frocedures appeler [IEFEIED LightnessSensorValue
e 0 Screen]
Bisid appeler LineFollowerValue
2 Label
port
ormeur_de listel
appeler [IEFEEED Reculer
PoTTe qUel composant vitesse

Vous commencerez vos programmes en demandantetetdigs les robots mBot disponibles
pour ensuite vous en afficher la liste :

' Selectionneur_de_mBat - 1 :
U G Sélectionneur_de mBo ément: a | appeler AvailableRobots

B, =

GIELRGE Sélectionnewur de mBot = Bk
] appeler [EREE ConnectToRobaot
Ll Selectionneur_de_mBot + B Selection «
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Puis insérez arrangement horizonta ese

Interface utilisateur

Disposition
Puis Arrangement tableau

=] Screen] Arrangement tableaul

| Texte_au_dessus_du_bou

Palette o )
Sélectionneur_de_mBot
Interface utilisateur © %t Amrangement_fableau]
Hauteur
i E Automatique...
Disposition

Largeur
Arrangement horizontal

Arrangement tableau
Labell

Arrangement vertical 7 [ T——

Automatique...

Arrangement_tableau?

Lignes

Visible

J—Ajouter les boutons de commande Puis renommer les noms

= Arrangement_honizentall
Texte pour Boutan1

Palette

i Arrangement_tableaul

@ pour Bouton2  Texte pour Boutons  Texte pour Bout
Interface utilisateur

~ Bouton3
«" [Case acocher

-~ Boutond
Selectionneur de date ? " Boutons
= Arrangement_tableaul

=4 Image _

L J bRoITE AVANCER

Sélectionneur de liste GALCHE

- GALICHE ARRET DROITE

= Vueliste 7 — RECULER

Nofificateur == ARRETER RECUL

K—Centrer les éléments de I'écran :

] ] A -
HEge A propos de I'écran

selectionneur_de_mbot

= Arrangement_horizontall

A HaTTETTIENT OTIZ0TTS
= Arrangement._tableau w
- Centrer -
— AVAMCER
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L—Paramétrer les boutons dans Blocs :

ram seca
mbot_avec clic Screen] v I Ajouter écran_ Iﬁupmmé:nm m ’
Palette Interface Composants Propriétés
Interface utilisateur [Clafficher les composants cachés dans linterface 8 [0 screent
E Bouton 7 L_iCochez pour voir un apergu sur un appareil de taille tablette |A exte_su_dessus_du_bout
. [=| sélectionneur_de_mBot
&/ Caseacocher # =
B 55 Arrangement_table, Activé
Sélectionneur de date B Sélectsur pour une liste de mBot éventuels
& image 7 Cliquer pour sélectionner un mBot Gras
]
[A] Label ? AVANCER ’
[l & RecuLer Italique
| Sélectionneur de liste 7 GAUCHE DROITE I ARRETER O
] Taille de police
— ; 7 RECUL |A] L abell
= Vuelist 2 - 1.0

LIELLGE AVANCER: ~ @ FIERGE GAUCHE » @4
faire = appeler Avancer faire  appeler TurnLeft
vite: : vitesse

VIELG ARRETER + el
faire  appeler .StopMoving
S

quand (RIIelISRE Ciic quand CEOVIZER Clic

fai appele i TurnRi .

aire | appeler TurnRight fare  appeler Reculer
vitesse

vitesse | [E0D)

M—Enreqistrer son projet :

Projets = Connecte + Construire * Aide ~ e ¥

i P —

Mes projets |

Commencer nouveau projet ...

Importer le projet (.aia) de mon ordinateur _..
Importer le projet (.aia) de mon dépat ..

Supprimer projet

Enregistrer le projet
Enregistrer le projs

N—Tester son projet avec I'émulateur :

Eichier _Ediion Affichage _ isori

ve-pagess Qs 2. T

R — — —

électeur pour ne lste de mBot éventuels
cliquer pour sélectionner un mBot

Connecte ~ Construire =

| | GAUGHE || ARRET |  DROITE
E Compagnon Al E r—— . -
L & caseacocher

Ulateur démarré, en attente 19 secondes pour étre siir que tout

Sélct
fonctionne. . i

— Chaictpoutectomieran oot
- S somcmendeie e orore
Reinitialiser Connexion 3¢ . p—

E Zonetextemotdepasse (3

Redémarrage forcé ' i

B Curseur animé
I Zone detexte

] sélectomeur temps
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O—Tester son projet avec le compagnion sur Tabletteu Smartphone :

Connecte = Construire -
== 1 Launch the MIT Al2 Companion on your device
u| Con o Al | =i and then scan the barcode or type in the code
En to connect for live testing of your app.
L] Emu[ateur Need help finding the Companion App? type in the 6-character code
“or-
scan the QR code
usB
| . . Six Character Code
Renmitialiser Connexion om l l
) ) 7 Your code is:
Redémarrage force s
gktpmz
scan QR code
. Your IP Address is: 192.168.1.105
Version: 2.27
Cancel

Si I'écran est blanc sur votre tablette ou Smantghbfaut metrre a jour I'application Android system web view »

P— Construire le projet en fichier APK :

ﬂ MIT App Inventor 2 Projets +  Connecte + Construire Aide -
R Beta

App ( Donnez le code OR pour fichier .apk )

!_Sc!een'l . i Ajouter écran...

Interface

e apkFile (1,5 Mo)

P
& parirde: hitp://localhost3388

O— Installer le projet via explorateur ANDROID ou via micro SD :

€« Gestionnaire de fichiers Q 3 = Emplacement réseau C i

G > Emplacement réseau

FIXE2
192168132

LIVEBOX W piloter_mBot.v1
19216811

— Application installée.
AADMINISTRATEUR

192.168.1.25

1921681100
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R— Tester son application avec le robot MBOT :

Monter le module bluetooth sur le robot Mbot (reagar le module WIFI présent)

310w 20s7 Ml 0 @ » 30 ¢ &08:47 FICE 3O w &08:49

Paramétres € Bluetooth QR

Q
=1l
G+ LL] E o) .
¥ Sans fil et réseaux Activé L]
Google Photos  Google+ Hangouts. Horloge iProjection i i
¥ WiFi % Bluetooth L2z chane

|tS = gg f‘! GN ©  Consommationdes. - Plus

itsleaming  Kiosque  LittlestPet Sh.  Makeblock Maps

Appareil areils a proximité avec le Bluetooth activé.
Maths ] 2 £ Affichage A& Sons et notifications
cml X ! A®
> o = Stock B Batt
Maths CM1 MIT Al Comp. OuestFrance P - lockage atterie
=

@  Applications

(O)

.
Paraméties -aramétres G.. piloter_mBot_.. piloter-mBot_.. Play Films ets.

. Personnel

9 Localisation 8  securité

e . }'. &8s W Privacy B Comptes

PlayJeux  Playlivies  PlayMusique  PlayStore Portail Acer

@ Langue et saisie ©  Sauvegarder et réiniti..
g 0 : e
PowerPoint  Prodes Mots QR Code Read.. Recherche voc.. ROBO Pro Sma. O©  Dateetheure T Accessibilité
N o m] < o m}

Appairer le robot et le smartphone puis lancerdlagation APK

v &08:49 ECL 30w &0847 e 30w =

AUCUNE

1 G+ T ' I Sélecteur pour ype liste Bot éventuels (
Cliquer pour sélectionner un mBot

GooglePhotos  Googlet  Hangouts  Horloge  iProjection

7 < 3 r S AVANCER
= Y feen
its k= 0D A
itslearning Kiosque Littlest Pet Sh. Makeblock GAUCHE ARRET DRO ITE
Demande d'association Bluetooth :::s | " RECUL
Appareil

. .
Makeblock Maths CM1 MITAI2 Comp. Ouest-France Pa
Code diassociation

611839

Piloter MBOT - Version 1

@ .

Paramétres  Paramétres 6. pu.’~* mRot . iloter ~._. Play Films et s

ANNULER  SE CONNECTER

o ' }‘ > &

PlayJeus  Playlivies  PlayMusique  PlayStore  Portail Acer

@ 5 E

PowerPoint  Pro des Mots QR Code Read. Recherche voc. ROBO Pro Sma..

< o a N o o




