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Suivre le protocole ci-dessous pour réaliser l’application de pilotage du ROBOT MBOT 

 

A—Lancer le programme AI2U.exe dans c:\cours puis AI2U3764 : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

B—Se connecter en local à  APP INVENTOR 3.7 : 

Puis au bout de 10 secondes 

Démarrer l’ensemble des serveurs 

Démarrer APP IN VENTOR 
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C—Paramétrer le programme APP INVENTOR 3.7 en français : 

 

 

 

 

 

 

D—Créer un nouveau projet : 

 

 

 

 

 

 

E—Ajouter l’extension Mbot pour App Inventor :  

Dans le groupe "Extension" du panneau de gauche,  
cliquez sur le lien "Importer Extension",  
puis sélectionnez "From my computer". 

Le fichier à insérer s’appelle : 
com.makeblock.appinventor.MBot.aix 
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F—Ajouter l’extension Mbot pour App Inventor :  

Dans le groupe "Extension" du panneau de gauche, cliquez sur le lien "Importer Extension",  
puis sélectionnez "URL". 
 
 
 
 
 
 
Collez le lien suivant à la zone de texte : 
http://appinventor.makeblock.com/com.makeblock.appinventor.MBot.aix 
puis cliquez sur "importer". 

G—Déplacer le module MBOT dans l’écran screen 1 : 

Maintenant vous pouvez faire glisser votre extension mBot dans votre écran, il s'ajoutera en bas de 
l'écran. 

Ensuite, vous trouverez une nouvelle extension "mBot" 
composant dans le groupe "Extension" : 



  
  
  
 

         

 

TECHNOLOGIE 4 EME  

S17 

 

Comment piloter un objet Comment piloter un objet Comment piloter un objet 
technique technique technique    

avec un smartphone ?avec un smartphone ?avec un smartphone ?   
CT 2.7 - CT 5.1 - CT 5.4 

         
Séquence 17Séquence 17Séquence 17   

   
Fiche élèveFiche élèveFiche élève   
Page 5/9Page 5/9Page 5/9   

H—Insérer la connexion aux robots Mbot :EMPLE DE PROGRAMME POUR PILOTER LES MOT 

Puis insérez un 'sélecteur de liste' pour nous permettre de nous connecter à un Robot MBot  :  

 

 

 

 

 

       Cliquer sur renommer 

En cliquant sur le composant 'mBot', vous obtenez la liste de tout ce qui 
est utilisable pour la programmation :  

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
Vous commencerez vos programmes en demandant de lister tous les robots mBot disponibles 
pour ensuite vous en afficher la liste :  
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I—Ajouter un tableau pour les commandes des moteurs :EMPLE DE PROGRAMME POUR PILO-
TER LES MOT 

Puis insérez arrangement horizontal 

 

Puis Arrangement tableau  

 

 

 

 

 

 

J—Ajouter les boutons de commande : Puis renommer les noms  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

K—Centrer les éléments de l’écran :  
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L—Paramétrer les boutons dans Blocs :EM 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

M—Enregistrer son projet :EM 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

N—Tester son projet avec l’émulateur : 
PLE  
PLE  
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O—Tester son projet avec le compagnion sur Tablette ou Smartphone : 

Si l’écran est blanc sur votre tablette ou Smartphone il faut metrre à jour l’application « Androïd system web view » 

P– Construire le projet en fichier APK : 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
Q– Installer le projet via explorateur ANDROID ou via micro SD : 
 
 
 

OU 
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R– Tester son application avec le robot MBOT : 
 
Monter le module bluetooth sur le robot Mbot (remplacer le module WIFI présent) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Activer le module bluetooth de la tablette ou smartphone dans applications 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Appairer le robot et le smartphone puis lancer l’application APK 


